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DISPOSITIVO LIBERADOR DE CABLE PARA RESCATE DE.ANCLAJES
SUMERGIDOS

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion pertenece al area disciplinar de la oceanografia por
sus aplicaciones; el empleo de dicho mecanismo consiste en ampliar la
longitud de la cadena o cuerda de un anclaje de sensores e instrumentos que
permiten la toma de datos in situ para el muestreo oceanografico;
especificamente se trata de un tubo que libera cable que permite amplhar la
longitud de la cuerda con la finalidad de rescatar el anclaje sumergido y la de
optimizar el uso de un liberador acustico al no someterlo a su umbral de
profundidad maxima, y en su clasificacion de la propiedad intelectual se

reconoce como una invencidon mecanica.
ANTECEDENTES

Observacion, el dispositivo material de la presente descripcion se puede
emplear en cuerpos de agua referidos genéricamente en lo sucesivo, pero es
utit indistintamente en lagos, lagunas, mar, océano, entre otros, y que por
claridad en la descripcion se les referira genéricamente como cuerpos de

agua.

En la oceanografia se emplean diferentes dispositivos para tomar mediciones
in situ, los cuales emplean anclajes de cuerda (generalmente cadenas o
cable de acero) con sensores, los cuales convencionalmente deben ser
anclados en la profundidad del cuerpo de agua (lago, laguna, océano, etc.)
en que se desea hacer la medicién. A lo largo de la cuerda que se emplea se
colocan sensores para hacer las mediciones requeridas, los cuales
generalmente se posicionan al menos a veinte metros de profundidad y

pueden llegar a estar incluso a centimetros del suelo, superando
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profundidades de 600 metros; estos diSpoSNVOS  consisten

convencionalmente en una cuerda con sensores (0 cadena con sensores)

sujeta por un extremo a un contrapeso (conocido como peso muerto) y del
otro extremo una boya para que la cuerda con sensores conserve la
verticalidad y a la postre sirva para ubicar el cable y para el rescate del
equipo sumergido. A lo largo de la cuerda se colocan los sensores y demas

mecanismos eléctricos-mecanicos que sirven para realizar la toma de datos

in situ.

Los contrapesos generalmente consisten en una pieza cuyo peso permite
anclar el dispositivo en el piso del cuerpo de agua y evitar que la cuerda con
sensores y la boya queden a la deriva por causa de las corrientes
subacuaticas presentes en el cuerpo de agua. La cuerda tiene ia finalidad de
brindar soporte a toda la instrumentacibn para hacer las mediciones
requeridas. Para hacer diferentes mediciones en puntos distintos, la cuerda
debe tener longitudes variables, adecuada a la profundidad del punto donde
se tomaran los datos, y en ella se colocan los sensores a necesidad, en
donde en el extremo superior de la cuerda con sensores se sujeta la boya

manteniendo la cuerda tensada y consecuentemente vertical.

Una vez que se activa el dispositivo de rescate, llamado liberador acustico,
convencionalmente se abandona el contrapeso permitiendo entonces
rescatar la cuerda, los sensores, el mecanismo de medicion y la boya
dejando abandonado el contrapeso, que tras el paso del tiempo se convertira
en arrecife, no sin antes representar una fuente de contaminacion submarina
dada la composicidon metalica que tiene y ademas que en muchas ocasiones
el contrapeso son elementos reciclados como partes de motor en el mejor de
los casos, sin embargo en ocasiones se emplean materiales toxicos como

plomo, 0 no biodegradables, entre otros muchos desechos pesados.
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Aunado a la problematica anterior, cuando se desean hacer mediciones en
un mismo viaje, pero a profundidades variables, entonces se debe emplear
cuerdas de diferentes medidas, lo que representa una mayor carga de
carretes con cuerdas, menor espacio en la embarcacidén, pérdida de al
menos dos contrapesos, dado que se quedaran en al menos igual numero de

mediciones.

El mecanismo propuesto en esta solicitud es un dispositivo que libera cable
para formar un puente entre la cuerda con los sensores y el anclaje a la hora
de activar el liberador acustico, el cual se activa y libera por medio de una
sefal sonora codificada enviada desde un hidréfono ubicado en una
embarcacion y asi se evita dejar el contrapeso en el lecho submarino, por
tanto, evita la contaminacion y disminuye el empleo de cuerdas de diferentes

medidas y los carretes para transportarias, todo ello en un solo dispositivo.

DESCRIPCION

Los detalles caracteristicos del dispositivo liberador de cable para rescate
de anclajes sumergidos se muestran claramente en la siguiente descripcion,
la cual se acompafna de figuras para indicar las partes que componen este
dispositivo, asi como otras que ilustran su uso; en ellas se siguen los mismos

signos de referencia para indicar las partes mostradas.
Breve descripcion de las figuras:

La figura 1 es una vista en perspectiva convencional del cilindro del
dispositivo liberador de cable para rescate de anclajes

sumergidos.
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La figura 2

La figura 3

La figura 4

La figura

La figura 6

La figura 7

La figura 8
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es una vista en perspectiva convencional dalcilindro-expletada————

transparente y acercada para observar las partes internas de

la misma.

es una vista en perspectiva convencional del cilindro explotada,

transparente y acercada para observar las partes internas de

la misma.

es una vista en perspectiva convencional del cilindro

transparente y acercada para observar la manera en que se

coloca la cuerda en su interior.

es una vista lateral del dispositivo liberador de cable para
rescate de anclajes sumergidos donde se muestra la vista
lateral del dispositivo montado junto con el liberador acustico
en la cuerda con sensores la cual en un extremo tiene el

anclaje y del otro extremo la boya que permite conservar la
verticalidad.

es una vista lateral del dispositivo después de su activacion.

es una vista del dispositivo liberador de cable para rescate de
anclajes sumergidos donde se muestra una vista en
perspectiva convencional del cilindro explotada, transparente
y acercada para observar una posible modificacion al seguro

liberable.

es una vista lateral del dispositivo donde se presenta montado
junto con el liberador acustico en la cuerda con sensores la
cual en un extremo tiene el anclaje y del otro extremo la boya
que permite conservar la verticalidad mostrando una

modificacion en €l seguro liberable, asi como en su montaje.
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El dispositivo liberador de cable para el rescate de los anclajes sumergidos

en cuerpos de agua, comprende un cilindro (1) cerrado en los extremos por
una tapa superior (2) y una tapa inferior (3) las cuales, cada una cuenta con
una perforacion descentrada (7) y una perforacion centrada (8) que sirve
para sacar los extremos del cable (6) y del cable actuador (6a) y al menos
dos cejas perimetrales (2a) y (3a) las cuales sirven para empotrarse en el
cilindro (1); la tapa supernor (2) y la tapa inferior (3) son fijadas al cilindro (1)
por medios de sujecion c onvencional (4) t ales como tornillos, remaches,
bandola, pegamento, entorchados, nudos, etc., los cuales unen los extremos
del cilindro (1) a las cejas perimetrales (2a) y (3a) que llevan una tapa
superior (2) y una tapa inferior (3), lo que permite que la tapa superior (2) y la
tapa inferior (3) queden firmemente sujetas al cilindro (1); la tapa superior (2)
cuenta con una perforacion descentrada (7) y la tapa inferior (3) cuenta con
una perforacion centrada (8) que permite la salida del cable (6) y del cable
actuador (6a) sin embargo la tapa inferior (3) tiene la perforacién centrada
(8) con la finalidad de que por esa perforacion centrada (8) escape el cable
actuador (6a) al ser activado el sistema; la tapa superior (2) tiene una
perforacion descentrada (7), esto con la intencion de que no estorbe al medio
de sujecion convencional (4) que ocupara la posicion central de la tapa

superior (2) y donde dicho medio de sujecion convencional (4) sujetara al

~ soporte en forma de “U” invertida (5) que sirve de guia de salida del cable

actuador (6a) con la tapa superior (2).

Por dentro, el cilindro (1) cuenta con un soporte en forma de “U” invertida (5),
el cual sirve como guia de salida de la cuerda con sensores (13) al ser
activado el sistema, este soporte en forma de “U” invertida (5) esta fijo por un
medio de sujecion convencional (4) a la tapa superior (2); para que el cable
actuador (6a) no se enrede al salir del soporte en forma de “U” invertida (5)

se entrelaza alrededor del soporte en forma de “U” invertida (5) formando un
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zigzag, un ocho o un infinito alrededor de dicho soporte en forma de ‘U°

invertida (5), para evitar que el cable actuador (6a) se desenrolle se coloca

un seguro liberable (9) que atraviesa por dos orificios diametralmente
opuestos (10) en las paredes del cilindro (1), este seguro liberable (9) se
libera por efecto de la presion ejercida sobre él por la cuerda con sensores
(13) cuando el liberador acustico (14) se activa por medio de una sefal
acustica producida por un hidrofono desde una lancha en superficie; al
activarse el liberador acustico (14), este se separa de la cuerda con sensores
(13) y por accion de la flotabilidad de la boya (11) sube a la superficie; ya que
el dispositivo liberador de cable esta unido al liberador acustico (14) por
algun medio de sujecion convencional (4) tales como cuerdas, cables, anillos
de sujecion, entre otros, también sube a la superficie; al subir a la superficie,
el extremo inferior del cable actuador (6a) dentro del dispositivo liberador de
cable se tensiona ya que todavia esta fijo a la cuerda con sensores (13), la
que esta fija al anclaje (12) en el fondo del cuerpo de agua; esta tension,
provoca que todo el cable (6) enrollado alrededor del soporte en forma de “U”
invertida (5) presione al seguro liberable (9) hacia abajo o contrano a la
direccidon de la flotabilidad; al llegar al limite maximo de resistencia, el seguro
liberable (9) se suelta 0 se dobla lo que permite la liberacion del cable (6)

contenido en el cilindro (1).

El extremo del cable (6) que pasa a través de la tapa superior (2) se fija a la
boya (11) por algiin medio de sujecion convencional (4) tales como grilletes,

pernos, nudos, etc.

El extremo del cable actuador (6a) que pasa a traves de la tapa inferior (3) se
sujeta al extremo superior de la cuerda con sensores (13) por algun medio de
sujecion convencional (4), la cual a su vez esta sujeta en su extremo inferior
al anclaje denominado peso muerto (12). El dispositivo liberador de cable

para rescate de anclajes sumergidos se une al liberador acustico (14) por
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de presion, etc.

Una variante consiste en colocar el seguro liberable (9) a través de orificios
diametralmente opuestos (10) y desplazados por un angulo figura 7 entre los
extremos inferiores del soporte en forma de “U” invertida (5) y la carcasa del
cilindro (1), este seguro liberable (9) se conecta con un cable secundario
(6b), por un medio de sujecion convencional (4) a la cuerda con sensores
(13). El cable secundario (6b) que va del seguro liberable (9) hacia la cuerda
con sensores (13) debe ser mas corto que el cable actuador (6a) que sale del
dispositivo liberador de cable, esto con la intencidon de que se restire primero
al ser activado el liberador acustico (14) y esto libere el seguro liberable (9)
antes de que el cable actuador (6a) que sale del dispositivo liberador de
cable sienta la presion, continuando el mismo procedimiento descrito

anteriormente.
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REIVINDICACIONES

Habiendo descrito suficientemente mi invencién, lo que considero como una
novedad y, por lo tanto, reclamo de mi exclusiva propiedad lo contenido en

las siguientes reivindicaciones:
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1. Un dispositivo liberador de cable para el rescate de anclajes

sumergidos en cuerpos de agua, el cual se fija a un liberador acustico
unido a su vez a una boya y a una cuerda con sensores, caracterizado
porque comprende: un cilindro cerrado en los extremos por un par de
tapas, una tapa inferior y una tapa superior, las cuales cuentan con al
menos dos cejas perimetrales las cuales sirven para empotrarse en el
cilindro; éstas tapas son fijadas al cilindro por medios de sujecion
convencional tales como tornillos, remaches, bandolas, pegamento,
entorchados, nudos, etc., los cuales unen los extremos del cilindro a
las cejas perimetrales que llevan las tapas superior e inferior, en
donde cada tapa cuenta con una perforacion que permite la salida de
un cable actuador, la tapa inferior presenta una perforacion centrada
con la finalidad de que por esa perforacion escape el cable actuador al
ser activado el sistema; la tapa superior presenta una perforacion
descentrada; un soporte en forma de “U” invertida que sirve de guia
de salida a un cable, dicho soporte esta unido a la tapa superior por
algun medio de sujecion convencional, quedando dentro del cilindro; el
cable actuador entrelazado alrededor del soporte en forma de “U”
invertida formando un zigzag alrededor de dicho soporte; un seguro
liberable que atraviesa por dos orificios diametralmente opuestos del
cilindro, para evitar que el cable actuador se desenrolle, de manera
que cuando el extremo inferior del cable actuador se tensiona provoca
que se presione al seguro liberable hacia abajo o contrario a la

direccion de la flotabilidad, el seguro liberable se suelta o se dobla lo
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que permite la libre liberacion del cable actuador contenido en el

cilindro.

El dispositivo liberador de cable para el rescate de anclajes
sumergidos en cuerpos de agua de acuerdo a la reivindicacion 1,
caracterizado porque consiste en colocar el seguro liberable a traves
de orfficios diametralmente opuestos y desplazados por un angulo
entre los extremos inferiores del soporte en forma de “U" invertida y el
cilindro; un cable secundario acoplado en uno de sus extremos al
seguro liberable por un medio de sujecion convencional, en donde el
cable secundario es mas corto que el cable actuador, esto con la
intencién de que se restire primero el cable secundario al ser activado

un liberador acustico y esto libere el seguro liberable antes de que el

cable actuador se tense.
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FIGURA 1
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FIGURA 2
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FIGURA 5

wr et s -




6/8

FIGURA 6
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FIGURA 8



